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Trapped object

Reflector rod

[unit : mm]
Di=9

Do=13

Dp={24, 12}, tp=2

L=160

PZT-ring: PC-pipe Reflector-rod

120°
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音圧分布

反射面移動による操作

各方位への微小物体のトラップ状態

管内部での

トラップ状態

管外部での

トラップ状態

液滴 ( エタノール )

のトラップ状態
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